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Description of the Pendubot
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Objectives with the project
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Modeling
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Control strategy
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Balancing control
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Swing-up

� �����������������������������

� �"��������

� #�
��������������������$

Safety net

� ������������
����������

� %����������$

� &�����������������

� '�����
����������������������������



Switched system
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Implementation

� ������

����")!�����

� (���������������������������
��������

� '�������������������������

� '����������������������������

� '�����������������������

� ���������������������������������



Results so far
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Theoretical problems
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Static error 
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Questions ?


